IBEX ELECTRONICKY REGULATOR OTACEK

UZIVATELSKY NAVOD

FIRMWARE VERZE 2.05

Produktova tada IBEX predstavuje pokrocilé regulatory stridavych motord pro pouziti vyhradné
v RC modelech letadel. S integrovanou telemetrii a riznymi mozZnostmi uzivatelské konfigurace nabizeji
regulatory vysokou ucinnost, nizkou hmotnost a presné fizeni motoru. Integrovany vykonny BEC nabizi trvaly

Vv

jakémkoli napéti baterie v ramci specifikace regulatoru (6-51V).

VLASTNOSTI

- Malé rozméry v kombinaci s vysokym vykonem pro rizeni motoru.

- Vysoce vykonny spinany obvod BEC nabizi trvaly proud az 15A (30A max). Ochrana proti nadproudu
i prehrati jsou zahrnuty.

- Nastaveni napéti BEC v krocich po 0,1V.

- Ochrana proti prepéti a podpéti, ochrana proti prehrati, ochrana proti rdznému zastaveni motoru.
- Nastavitelny omezovac proudu.
- Rychly a ptresny rezim Heli/governor s mnoha moZnostmi nastaveni.
- Bezpecnostni vypnuti motoru pri ztraté impulzu plynu.
- Konfigurovatelna akcelerace, ¢asovani, elektromagneticka brzda, reverzace motoru atd.
- Nizky akusticky hluk diky vysokofrekven¢nimu spinani.
- Automaticka detekce telemetrie: Duplex EX, Hott, MSB, PowerBox P2Bus, S.Bus2. Alternativni firmware

s podporou telemetrie Spektrum SRXLZ2.

- Telemetrie (v zavislosti na RC systému): napéti, proud, vykon, kapacita, teplota, otacky, energie.
- Zaznamenavaji se minimalni/maximalni hodnoty telemetrie.
- Konfigurace pres vysilac, PC software MAV Manager nebo externi terminal (JETIBOX/SMART-BOX).
- Aktualizace firmwaru ptes rozhrani USB.

- Jazyky: CZ/DE/EN/FR/IT.

IBEX 55 IBEX 65 IBEX 85 IBEX 115 IBEX 115 IBEX 145 IBEX 155
rev. 2024 ACRO rev. 2024

Rozméry [mm] 75x%29.5x10 | 75x29.5x12 | 80x30x13.5 | 88x32x14 88x32x20 74x53x31 88x32x14
Hmotnost v¢. kabeli 63g 68g 81g 100g 125g 190g 100g
Trvaly proud 50A 60A" 80A" 110A" 110A” 140A 150A"
Spi¢kovy proud 80A/2s 100A/2s” 120A/2s" 170A/2s 170A/2s 200A/2s 200A/2s"
Napajeci napéti 6-51V 6-51V 6-51V 6-51V 6-51V 10 - 51V 6-27V
Clanky LiPo 2-12 2-12 2-12 2-12 2-12 4-12 2-6
Clanky LiFe 3-14 3-14 3-14 3-14 3-14 4-14 3-7
Kabely 2.5mm?/ 2.5mm?/ 4mm?/ 4mm?/ 4mm?/ 6mm?/ 6mm?/
baterie/motor 2.5mm? 2.5mm? 2.5mm? 4mm? 4mm? 4mm? 4mm?
Obvod antispark Ne
Doporucené XT60 (60A) | XT60 (60A) | G4 (75A), | G5.5,XT90 | G5.5,XT90 G5.5 G5.5 (1504)
konektory XT90 (90A) (90A) (904) (1504)
Teplotni rozsah -10+110°C
Frekvence PWM 20kHz
Provozni proud 60mA
Pohotovostni proud 4mA
Pozicovani vrtule Ne S ptidavnym Hall senzorem
Telemetrie Duplex EX, Multiplex MSB, Futaba S.Bus2, Graupner Hott, PowerBox P?Bus, Spektrum SRXL2™
Stavova LED Ano
Aktivni brzda Ano
(freewheeling)
Trvaly vystupni 12A" 15A"
proud BEC
Spi¢kovy proud BEC 25A/2s" 30A/2s"

Nastaveni napéti
BEC

5.5 -8.4V (kroky 0.1V)

Opticka izolace

Ne

Maximalni otacky

> 300 000 eRPM (dvoupélovy motor)

Napéti ext. vypinace

Priblizné 10V

Proud ext. vypinace

Max. 30mA

*) Uvedené hodnoty jsou platné v ptipadé, Ze je zajiSténo dostate¢né nepretrzité proudéni vzduchu.




INSTALACE

Pripevnéte ovladac ve vaSem modelu pomoci suchého zipu nebo oboustranné lepici pasky. Zapojte motor a
prijimac podle niZe uvedeného schématu. Kabely motoru muzete zapojit v libovolném poradi, protoze zména
sméru otacek se provadi zameénou Kkteréhokoli ze dvou kabelli (pripadné také parametrem ,Smér“ v
konfiguraci). Zapnéte vysilac. Nyni miiZete pripojit hlavni letovou baterii a zapnout regulator i s pripojenym
prijimacem.

Kanal plynu
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Volitelné: S BATTERY BRUSHLESS SPEED CONTROLLER
- FULL TELEMETRY
Mechanicky E Switch 2-128/6-51V
spinac

Hall senzor/Tlacitko s LED BLDC motor

Poznamka: Cervena LED na regulatoru se rozsviti na dvé sekundy, ¢imZ signalizuje spravnou inicializaci. Po
detekci spravného impulzu staZeného plynu (tzn. Polohy ,Vypnuto“) regulator zahraje preddefinovanou
melodii. Nyni je pripraven k letu. Regulator prejde do pohotovostniho rezimu na zakladé polohy vypinace nebo
po stisku vypinaciho tlacitka. Typ pouzitého spinaciho prvku je definovan v konfiguraci regulatoru. Pokud neni
pripojen Zadny spinaci prvek (v nastaveni ponechate volbu ,,Mechanicky spinac*), je regulator vzdy zapnuty.

Upozornéni: Vzdy pouzivejte zcela nové, kvalitni konektory a ujistéte se, Ze jsou kabely dokonale pripajeny.
Jakakoli mozZnost preruseni kontaktu béhem chodu motoru piedstavuje riziko poskozeni elektroniky.

Upozornéni: Pokud regulator spoustite poprvé nebo provadite jakékoli vyznamné zmény v nastaveni, ujistéte
se, ze je vrtule odmontovana z hiidele motoru.

Upozornéni: Po skonceni letu vZdy odpojte baterie. I kdyz je regulator vypnuty pomoci vypinace, stale odebira
maly proud. To miiZe mit za nasledek uplné vybiti baterie béhem nékolika dnd nebo tydn.

Poznamka: Pokud je napéti letové baterie vyssi nez 25V (6S LiPo), doporucujeme pouzit napajeci konektory s
integrovanym mechanismem proti jiskieni. Lze pouZit napriklad konektory XT90 s integrovanym obvodem
antispark.

REZIM REGULATORU
Je mozné volit z nékolika zakladnich rezimu regulatoru:
e Normalni - pii zrychlovani se vzdy pouzije prednastavena kiivka akcelerace. Toto je vychozi rezim pro
béZné pouziti.
e Rychly rezim - zvolend doba akcelerace se uplatni pouze pri roztoCeni z nulovych otacek. Poté se
pouzije minimalni mozné zpozdéni (0,2s pro odezvu z nuly na plny plyn).
e Normalni sreverzaci - chova se podobné jako normalni rezim. Kromé toho si mizete vybrat kanal
zpétného chodu plynu, ktery bude tidit smér otacek motoru béhem letu.
Heli/Governor - rychlé a ptesné fizeni konstantnich ota¢ek s mnoha nastavitelnymi parametry.

Obousmérny rezim - smér a vykon motoru jsou rizeny jednim kanalem. Toto je standardni reZim pro
auta/lodé.



VSTUPNI SIGNAL PLYNU

Regulator ocCekava kladné impulsy z prijimace s maximalni obnovovaci frekvenci az 400Hz. Ve vychozim
nastaveni, kdy se koncové body nastavuji automaticky, bude regulator pracovat s velkou vétSinou RC systém1i.
V takovém ptipadé je po spusténi nacten minimalni impulz signalu plynu. Maximalni vykon je pak dynamicky
upraven, jakmile poprvé date plny plyn.

V piipadé, Ze potiebujete presné pozice paky vysilaCe, kde se motor spousti a kde je plny plyn, mizete
nakonfigurovat i pouziti manualné zadanych koncovych bodi.

Poznamka: Regulator ¢eka na stazeni plynu po zapnuti a také pokazdé, kdyz se motor zastavi kviili jakékoli
chybé. Pokud neni paka plynu po zapnuti ve spravné poloze, regulator zahraje varovny ton.

NASTAVENI MOTORU

Je mozné konfigurovat mnoho parametri motoru vcetné zrychleni, ¢casovani, prevodového poméru nebo poctu
poll. Prevodovy pomér a pocet pdli jsou diilezité pro telemetrii a spravné zobrazeni ota¢ek motoru.

Akcelerace ovliviiuje odezvu motoru na kandl plynu. SniZenim doby akcelerace se odezva motoru zrychli a
poskytne pilotovi pocit okamzité kontroly pti akrobacii. Motor vSak spotrebovava vice energie a regulator
generuje vice tepla. Pro vétSinu typd modelq, vcéetné elektrickych kluzdkl, maket, EDF atd., doporucujeme
vychozi zrychleni 1,0s. Pro 3D akrobaticky let mizete jit aZz na 0,5s nebo i méné (s opatrnosti). Pro co
nejrychlejsi odezvu motoru miiZete také nastavit ,Rychly rezim“ regulatoru v menu Obecna nastaveni.

Casovani je uréeno typem motoru a obvykle je doporuéeno jeho vyrobcem. Casovani také ovlivituje vykon a
spotiebu proudu. Vyssi hodnota ¢asovani miize zvysit vykon motoru, ale je tfeba dbat na to, aby nedoslo k
pretiZeni systému.

e Automatické ¢asovani: Casovani je priibéZné upravovano internim algoritmem. Jedna se o univerzalni
FeSeni kompatibilni s vétSinou typt motorda.
Casovani 0° - 10°: Doporuéeno pro inrunnery, tedy motory s vnitinimi magnety.
Casovani 15° - 20°: Doporuceno pro vétsinu outrunnert (motord s rotaénim plastém). Nabizi dobrou
kombinaci vykonu a u€innosti.

e Casovani 25° - 30°: Motory s vysokym to¢ivym momentem s mnoha pély vyzaduji nejvyssi ¢asovani.

Typ motoru by mél byt zménén pouze v nékterych specifickych pripadech, kdy to aplikace vyzaduje.
K dispozici jsou tii mozZnosti:

,2Standardni“ typ motoru - doporuceny pro vétSinu typi a aplikaci (vychozi).
,Vysoky moment“ - pokud mate problémy se synchronizaci motoru p¥i rychlé akceleraci, pouzijte tento
rezim. Predpoklady: velky motor s rotacnim plastém a vice nez 20 poély, tézka vrtule, velké proudové
Spicky. Doporucujeme také zvysit Casovani na vice nez 20°.

e ,Vysoka rychlost“ - tento rezim pouzijte, pokud vase pohonna jednotka piekracuje 250 000 eRPM
(otacky za minutu vypoctené pro 2-p6lovy motor).

Spoustéci vykon ovliviiuje nékolik prvnich otacek motoru. Pokud nejste spokojeni s automatickym rezimem,
muzete nastavit rozbéh motoru na agresivnéjsi (kladné hodnoty), nebo co nejplynulejsi (zaporné hodnoty).

NASTAVEN{ BRZDY

Elektromagnetickd brzda je standardni vybavou vSech regulatorti pouzivanych v modelech elektrickych
kluzakt. Regulatory IBEX nabizeji nékolik dopliujicich parametrii pro jemné doladéni funkce brzdy. Mizete
pouzit jedno z predkonfigurovanych nastaveni, piipadné muzete vSechny parametry brzdy libovolné
upravovat.

Moznosti nastaveni:

Vypnuta: Vrtule se volné otaci bez brzdéni.
Meékka: Prechod z nulové na plnou brzdnou silu za 1,0s.
Stredni: Pfechod na plnou brzdnou silu za 0,7s.
Tvrda: Piechod z 50 % na 100 % brzdné sily za 0,5s.
Manualni: VSechny parametry brzdy mizete zadat rucné:
o Pocatecni sila (zacatek brzdy) - brzdna sila ptisobici od okamZiku aktivovani brzdy.
o Koncova sila (konec brzdy) - brzdna sila pouzita po uplynuti doby nabéhu (obvykle plna brzdna
sila, ktera uplné zastavi motor).



o Nabéh brzdy - doba mezi za¢atkem a koncem brzdy. Béhem této doby se brzdna sila neustale
meéni od pocatecniho do koncového vykonu.

o Doba c¢ekani - ¢as mezi odpojenim motoru a aktivovanim brzdy. Béhem této doby se motor
volné otaci bez napajeni.

Brzdna sila

A Piiklad: Brzda motoru s nasle-
Motor vypnut Zacatek brzdy — Konec brzdy dujicimi parametry: Zacatek brzdy
L S .. = 50 %, Konec brzdy = 100 %,
Nabéh = 0,5s, Doba ¢ekani = 0,3s.
0.5s
50% |- e
0.3
0% . >
Doba ¢ekani  Nabéh brzdy t

OBVOD BEC A JEHO NASTAVENI

V menu Obecnd nastaveni muizete velmi presné doladit napéti obvodu BEC v krocich po 0,1V. Regulator
obsahuje velmi vykonny BEC, ktery je schopen dodavat trvaly proud az 15A. V pripadé poZadavku na vysoky
vykon vSak musi byt zajistén dostatecny pritok chladiciho vzduchu. Pro zajisténi vysoké proudové
zatiZitelnosti se doporucuje k prijimaci pripojit oba kabely - plynu i telemetrie.

Upozornéni: Napéti BEC nastavujte vZdy podle jmenovitého napéti piipojené elektroniky, véetné prijimacd,
senzort a serv. Nikdy neprekracujte mezni hodnoty napéti.

ZALOZNI BATERIE
V pripadé, kdy chcete vyuzit malou zalozni baterii pro pokryti napétovych Spicek pripojenych serv, mizete jeji
pritomnost urc¢it v menu Obecnd nastaveni - Zdlozni baterie. Po nastaveni typu baterie je nutné odpojit vSechny
napajeci zdroje z regulatoru a poté je znovu pripojit. MoZnosti jsou nasledujici:
e ,Ne“ (vychozi) - zaloZni baterie neni pfitomna Kanal plynu
a napéti BEC je nastaveno podle hodnoty
urcené v konfiguraci. Na strané prijimace
nesmi byt pripojeno Zadné externi napajeni, Telemetry
jinak se BEC nezapne. : BATTERY
e 25 LiPo 84V“ - na strané prijimace se
predpoklada externi napdajeni s maximalnim
napétim 8,4V (viz obrazek). Regulator se
neinicializuje, jestlize je napéti zalozni baterie
mimo pracovni limity (nebo neni pripojena).
Napéti BEC se nastavi automaticky podle
napéti zalozni baterie, takze nehrozi
nekontrolované proudy.
e ,2S LiFe 7,2V“ - na strané prijimace se predpoklada externi napajeni s maximalnim napétim 7,2V.
Chovani je podobné jako v pripadé 2S LiPo.

|1-
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Vyrovnavaci baterie




EXTERNI VYPINAC

Regulator IBEX umoziuje v pripadé potireby nainstalovat
externi vypinaC. Z vyroby vSak neni vypina¢ v zakladu /

Spinad/Tlacitko

pritomen, takze se regulator/BEC zapne ihned po pripojeni
letové baterie. I

Typ spinaciho prvku muzete uréit v menu Obecnd nastaveni ~ Spinac/TlaCitko Stavova LED
- Typ spinace:

e Mechanicky (vychozi) - spinac¢ propojuje Zluty (signal) a hnédy (zem) vodic kabelu spinace/tlacitka. Je
pouzita obracena logika spinani, takze regulator ziistane zapnuty, pokud zlistane spinac rozpojeny.

o Tlacitko/Hall - prvni dlouhé stisknuti zapne regulator; druhé dlouhé stisknuti jej vypne. LED indikuje
stav zapnuto/vypnuto. Pokud je detekovan magnet (piipadné stisk tlacitka), LED zacne blikat. Halliv
senzor lze zakoupit jako prislusenstvi k regulatortim IBEX.

o Elektronicky - tato volba umoziiuje zapojit externi elektronicky vypina¢ (Touch Switch, RC Switch atd.).
V tomto pripadé je spinaci zarizeni vZdy napdajeno a logicka uroven signalového vodice urcuje stav
regulatoru zapnuto/vypnuto.

Poznamka: Pred zapojenim externiho vypinace vénujte pozornost jeho parametrim. Signalni vodic¢ pouZziva
logiku 3,3 V se slabym pull-upem. Napajeni z regulatoru je nastaveno priblizné na 10V s maximalnim proudem
30mA.

P0OZICOVANI VRTULE

Funkce polohovani umoZiiuje natofeni motoru/vrtule do presné polohy poZadované pro bezpecné pristani,
pripadné je jen pohodlna pro dalsi let. Pomoci nékolika externich komponent (Halliv senzor a maly magnet)
miuZete tuto funkci vyuzit a predejit riziku poskozeni vrtule béhem pristani. Magnet musi byt radné pripevnén k
rotujici ¢asti (motoru nebo vrtuli) a Halliv senzor musi byt umistén v trupu tak, aby byl magnet naproti
Hallovu senzoru v cilové poloze vrtule. Po povoleni funkce pozicovani pres menu regulatoru (Pozic. vrtule =
»Hall Senzor“) nastavte také PWM pozicovdni tak, aby se motor toCil pomalu, ale plynule. MliZete také zménit
dobu trvani aktivné drzené polohy motoru (DrZeni pozice), jeZ se aktivuje po nalezeni spravné polohy. Funkce
drzeni polohy je uzite¢na v pripadé zatahovaciho pohonu, protoZe zabraiuje samovolnému pohybu vrtule pfi
zatahovani.

T125: Identifikace motoru
! Teplotnisenzor
]

B™  1BExssHv

Data SBEC15A

BRUSHLESS SPEED CONTROLLER
FULL TSty
55witch -125/6-

Hall senzor

Pro umoznéni pozicovani vrtule ptipojte Halliv senzor k portu IN-B na regulatoru.

Poznamka: K upevnéni magnetu v oto¢né casti pouzijte vysoce kvalitni sekundové nebo epoxidové lepidlo. Do
unasece muzete také vyvrtat malou prohlubeii a magnet do ni zapustit.

Varovani: Nepouzivejte vyssi PWM, neZ je nutné, jinak se motor miize prehrat. Obecné pri pozicovani

Vv

telemetrie.



IDENTIFIKACE MOTORU

Nékteré znacky motord obsahuji integrované teplotni ¢idlo kompatibilni s regulatory IBEX. Tento senzor
(T125-ID) Ize pouzit i jako samostatny telemetricky senzor s podporou telemetrie Duplex/Hott/S.Bus2. Navic
jej lze pripojit pfimo ke vstupnimu portu ,IN-A“ na regulatoru (viz obrazek vyse). Od tohoto okamZiku bude
regulator IBEX znat zdkladni parametry motoru (minimdlni akceleraci, doporucené casovani, prevodovy
pomeér, pocet polii...) a také aktualni teplotu motoru. Nékteré parametry se pirenastavi automaticky (prevodovy
pomér, pocet poll), ostatni polozky nastaveni se aplikuji, jakmile resetujete regulator do tovarniho nastaveni.
Senzor identifikace motoru se pripojuje do portu IN-A na regulatoru.

SYNCHRONNI SPINAN{

sSynchronni spinani“, pripadné ,Aktivni brzdéni“, je funkce regulatoru otacek, ktera sniZuje teplo jim
generované béhem provozu s ¢astecnou zatézi. Tento rezim je uzitecny pro piloty akrobatickych modelt, ktefi
chtéji nejen rychlou akceleraci, ale také rychlé zpomaleni. Motor okamzité nasleduje pohyb plynové paky
obéma sméry a pilot se do izeni miZe dokonale vZit.

OMEZOVAC PROUDU

Omezovac proudu je soucasti bezpecnostnich funkci regulatoru. Nezastavi motor pfi nadproudu, ale neustale
sleduje okamzitou spotiebu proudu a na zakladé ni upravuje vykon motoru. Po povoleni této funkce urcete
maximalni povoleny proud a regulator okamzité sniz{ vykon motoru, jakmile je prekrocena prahova hodnota
proudu. Poté, co se proud vrati zpét na bezpecnou droven, je vykon motoru obnoven.

OCHRANA BATERIE

Integrovana ochrana baterie je zaloZena na detekci podpéti a sniZeni vykonu motoru, pifipadné jeho tplném
vypnuti. MiZete libovolné nastavit pocet ¢lanki (nebo nechat automatickou detekci) a hodnotu minimalniho
napéti na ¢lanek. Podporované typy baterif jsou NiXX (1,2 V), LiFe (max. 3,6 V) a Lilo/LiPo (max. 4,2 V).

STAVOVE KODY
Stavové kddy se zobrazi na obrazovce (JETIBOX/SMART-BOX), pokud dojde k jakékoli chybové udalosti. Pokud
je aktivovan libovolny stavovy kéd, cervena LED nepretrzité blika.

Dostupné stavové kody:

e Nizké napéti (UL): Napéti baterie se dostalo pod prahovou uroven specifikovanou v menu Ochrany
baterie a regulator bud’ snizil maximalni vykon, nebo tiplné vypnul motor.

e Vysoké napéti (UH): V pripadé, Ze pouzivate mékkou baterii nebo napajeci zdroj ze sit€, mlze béhem
brzdéni vzrist napéti nad pocatetni uroven. V takovém pripadé je spustén alarm a vSechny funkce
brzdéni jsou deaktivovany.

e Vysoky proud (IH): Proud je vyssi nez maximalni Spickovy proud definovany ve specifikaci produktu
(napt. 120A pro IBEX-80, 200A pro IBEX-130).

e Vysoka teplota (T100, T110, T120): Teplota se dostala nad bezpe¢nou troveti. Ciselna hodnota udava
maximalni detekovanou teplotu a bezpecnostni protokol, ktery byl aktivovan.

e Chyba komutace (COM): Béhem chodu motoru byla zjisténa chyba synchronizace. Obvykle k tomu
dochazi, kdyz se motor nahle zastavi, nebo v pripadé velmi rychlé akcelerace u nékterych specifickych
pohonnych jednotek. Tato chyba miiZe znamenat vazny problém v instalaci motoru-regulatoru.

e Pretizeni proudem (IM): Motor byl zastaven kviili enormnimu proudu protékajicimu obvodem, aby se
zabranilo dalSimu poskozeni.



REZIM HELI/GOVERNOR

Regulatory otacek obsahuji rychlou a presnou funkci stabilizace otacek. Rezim governor miuzete

nakonfigurovat v mnoha ohledech podle svych preferenci.

Pred aktivaci rezimu konstantnich otacek se ujistéte, Ze jsou odmontované listy vrtule.
V nabidce Obecnd nastaveni zvolte reZim regulatoru na ,Heli/Governor” a postupujte podle
niZe uvedenych moZnosti:

e Nastavte minimdalni a maximalni otac¢ky hlavniho rotoru podle vasich preferenci.
Jakmile pohnete plynem mimo polohu volnobéhu, motor se pomalu roztoci, dokud
nedosahne cilovych otacek. Ty se vypocitavaji podle pozice kanadlu plynu, kde
ubrany plyn odpovida ,Minimalnim otackdm“ a plny plyn odpovida ,Maximalnim
otackam®.

o Nastavte Akceleraci rozbéhu tak, aby byl start motoru co nejplynulejsi. Tuto dobu
miiZete nastavit az na 60s. Akcelerace rozbéhu se pouzije tehdy, kdyZ se motor
roztaci z nulovych otacek nebo pokud je deaktivovdna funkce rychlého opusténi
autorotace.

o Nakonfigurujte dobu zdchrany autorotace a akceleraci autorotace. Funkce zachrany
pti autorotaci se pouziva v pripadé€, kdy potiebujete rychle ukoncit autorotaci a
zabranit havarii modelu. V tomto ptipadé, pohnete plynem mimo polohu volnobéhu,
JAKcelerace autorotace“ se pouzije k roztoceni motoru, dokud nedosahne
poZadovanych otacek. Parametr ,Autorot. zdchrana“ urcuje €as po vypnuti motoru,
kdy je moZné aktivovat funkci zachrany z autorotace. Po piekroceni této doby se
pouzije standardni doba rozbéhu.

e Pokrocild nastaveni: Zisky governoru - (P)roporciondlni a (I)ntegralni. MiZete
upravit tyto zisky, abyste doladili odezvu regulatoru na rychlé zmény zatiZeni

ESC-XXX MENU
< OBECNA NAST. >

Rezim regulatoru
< Heli/Governor

Min. otacky
< 500 >

Max. otacky
< 5000 >

Akcel. rozbehu
< 10s >

Autor.zachrana
60s >

Autorot.akcel
< 2.0s >

Zisk governoru
<P: 5 >

Zisk governoru
<I: 10 >

béhem letovych manévri. Zmény prosim provadéjte pouze po malych krocich a vysledné chovani

ovérte pri kratkém zkusebnim letu.

o Zvyste zisk P, abyste odstranili malé kolisani otacek béhem piimého letu, napf. pfi viseni. Pokud
uslySite neocCekavany hluk v motoru/pifevodovce (coz znamenda rychlé oscilace), snizte

zisk P 0 20 %.

o Zvyste zisk I, abyste udrZeli presné otacky béhem manévri. Pokud otdcky motoru zacnou

znatelné kolisat, snizte zisk I 0 20 %.

e V rezimu Governor jsou vzdy pouzity pevné koncové body kanalu plynu (standardné 1,1ms - 1,9ms)

a aktivni brzdéni je také zapnuto.

Obrazek niZe ukazuje graf zavislosti otadCek rotoru na poloze plynu. V tomto pripadé byly pouZity vychozi

koncové body plynu (1,1ms - 1,9ms).
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Poznamka: Ujistéte se, ze prevodovy pomér a pocet p6li motoru jsou spravné nastaveny v nabidce Nastaveni
motoru. Zkontrolujte také, zda je deaktivovana brzda a pripadné také deaktivujte funkci polohovani vrtule.

Upozornujeme, Ze dynamické zmény otacek motoru za letu jsou omezeny parametrem ,AKkcelerace” v nabidce
Nastaveni motoru. Ujistéte se, Ze akcelerace je dostatecné pomala, aby zména otacek za letu nevedla k nahlym
zménam v orientaci modelu.

@ESC-ZD& Device Properties | B

<4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT ESC-200 v2.01

ESC-200: Common Settings
Controller Mode Heli/Governor -
Reverse Channel

Heli/Governor

Minimum RPM - 500Rpm +
Maximum RPM = 5,000Rpm +
Spoolup Time — 10s +

Autorotation Bailout Max. 60s -

Bailout Acceleration = 2.0s +

Advanced governor options

Proportional Gain = 5 —+

Integral Gain = 10 —+

REVERZACE SMERU OTACEK— NORMALN{ REZIM S REVERZACI

Regulator poskytuje dva zpisoby obousmérného provozu. Rezim regulatoru "Normalni s reverzaci” je navrzen
pro modely letadel, coZ umoZiiuje rychlé brzdéni obracenim sméru tahu.

Funkce zpétného chodu motoru je dostupna pro RC systémy s podporou obousmérné sbérnice (EX Bus, P2Bus,
SRXL2, S.Bus2, F.Port, F.Bus). Chcete-li ovladat smér motoru, musite na vysilaci definovat dodatecny kanal
pirenasSeny sbérnici. Oba kabely regulatoru IBEX (Cerveny a Cerny) musi byt korektné propojeny s prijimacem.

Nejprve na vysila¢i vytvoite dalS$i kanal pro ovladani sméru motoru. Tento kanal by mél byt ovladan
dvoupolohovym prepinacem.

Futaba/Spektrum:

Pouzijte jeden z kanalti AUX a zapamatujte si jeho ¢islo. Neni nutné se omezit pouze kanaly dostupné na vasem
piijimaci, protoze RC systémy obvykle posilaji na sbérnici vice kanald, nez je fyzicky pocet vystupi prijimace.
Priklad: Pokud pouZivate Spektrum NX6 a Sestikanalovy prijimac, miliZete stale pouzivat i kanal ¢. 7 (AUX2)
k ovladani funkce reverzace po sbérnici SRXL2.

JETI:

Vytvoite novou funkci modelu v nabidce Model - Prifazeni funkci a ptirad’te k ni volny dvoupolohovy ptepinac.
Poté v menu Model - Prirazeni serv prirad’te tuto funkci jednomu z kanald prijimace (1-16). Opét miiZete pouzit
i kanaly, které nejsou primo dostupné na vystupech prijimace (napt. 13-16), protoze budou prenaSeny pres
protokol EX Bus bez omezeni.



PowerBox:

Vytvoite novou funkci modelu v nabidce Funkce stisknutim tlacitka ,+“ a prirad'te ji dvoupolohovy ovladaci
pirepinaC. Vyberte jeden z dostupnych vystupnich kanalt (1-16). Poloha piepinace bude prenasena pies
sbérnici P2Bus do regulatoru otacek.

Chcete-li aktivovat funkci zpétného chodu motoru v reguldtoru, nastavte ,Rezim reguldtoru“ na
»,Normalni/Reverz“ a nastavte kanal reverzace z predchoziho kroku. MizZete také doladit nastaveni brzd a

dobou ¢ekani pred reverzaci pti pouZziti ,Manualniho“ typu brzdy.

Zkontrolujte funkci: Jakmile prepnete prepina¢ sméru, regulator aktivuje brzdu a po kratké pauze se motor
zacne otacCet v opacném smeéru.

ESC-XXX MENU Brzda
< OBECNA NAST. > K  Manualni >
, :
Rezim regulatoru i" Zac. brzdy
<Normal/Reverz E 0% >
' f
Kanal reverzu § Konecbrzdy
< 7 > “k 100% >

. | Prechod brzdy
< 1.0s >

Cekani brzdy
0.0s >

. | Reverz cekani
< 1.0s >

g

Poznamka: Brzda je vzdy aktivovana v rezimech ,Normalni/Reverz“ i ,Obousmérny*“. I kdyz nastavite typ
brzdy na ,Vypnuto“, pouzije se mékka brzda.

REVERZACE SMERU OTACEK — OBOUSMERNY REZIM

Nastavenim rezimu regulatoru na "Obousmérny” mizete aktivovat standardni obousmérny provoz bézné
pouzivany u modelli aut nebo lodi. Pfred inicializaci regulator cekd na vstupni signal ve stfedové poloze
(1,5 ms), coz je pozice vypnutého motoru. Posunutim paky dopredu se motor zacne otacet dopiedu, zatimco

zatazenim paky dozadu se smér otaceni Wk c " -
(O]
obrati. V tomto rezimu je nutné rucné ykon é\ N E %
nakonfigurovat koncové body vstupu plynu ‘E‘-E & 3 %E
7 z : A — N >“~I-.. — | a
(vychozi hodnoty jsou 1,1ms aZ 1,9ms). +100% n_;> Iz+ o S
L B e i e

-100% >
1.1lms 1.5ms 1.9ms

Plyn



TELEMETRIE A NASTAVEN{

Zapojte Cerveny datovy kabel do slotu pro senzory na JETIBOXu / SMART-BOXu (pripadné piislusného
prijimace). Napajejte jej z baterie o napéti 4,5 - 8,4V. Nyni miiZete regulator bezpecné konfigurovat pomoci
Sipek na termindlu. Pokud pouZivate externi (volitelny) spina¢ pripojeny k reguldtoru, ujistéte se, Ze je
regulator zapnuty.

Prijimacova baterie

|
B™  1BEXssHV

n n u EData S5 )

BRUSHLESS SPEED CONTROLLER
FULL TELEMETRY

E switch 2-125/6-51V

-

Regulatory IBEX jsou kompatibilni s nastavovanim pres JETIBOX. Menu JETIBOXu je rozdéleno do péti sekci:

o AKktudlni hodnoty - zobrazuje Cerstvé telemetrické hodnoty spolu s minimy a maximy.

O
O
O

Dostupna telemetrie: Napéti, proud, kapacita, otacky, vykon (procenta), teplota.

Pokud je pfipojen ¢ip Motor-ID, zobrazi se také identifikace motoru a teplota.

Reset Min/Max - stisknéte soucasné tlacitka doleva a doprava pro resetovani vSech minim a
maxim.

e Obecna nastaveni - zakladni nastaveni regulatoru

@)

O
O
O

O

o

ReZim regulatoru - zakladni rezim regulatoru (normalni nebo rychly).
Zvuk po startu - zvolte melodii, ktera se piehraje po inicializaci ovladace.
Pri ne€innosti - mizete aktivovat kratka opakovana pipnuti jako indikaci motoru pod napétim.
Koncové body motoru, start motoru, plny motor - nastaveni souvisejici s dekédovanim
vstupniho signalu plynu.
Reset kapacity - miiZete si vybrat, ve kterém okamziku se kapacita a spotiebovana energie
resetuji:
= Po zapnuti - kapacita se vynuluje po inicializaci regulatoru. Kapacita z predchoziho
béhu se vSak zobrazi zpocatku, dokud nenastartujete motor.
= Zména napéti - kapacita se vymaze po pripojeni baterie s podobnym (nebo vys$sim)
napétim v porovnani s maximalnim napétim baterie z predchoziho béhu. To znameng, Ze
pokazdé, kdyz pripojite plné nabitou baterii stejného sloZeni a poctu clankd, dojde k
vymazani kapacity.
= Manualni - kapacita a energie se nikdy nenuluji a reset musite provést rucné.
Jazyk - miiZete si vybrat jazyk obrazovky JETIBOXu.

e Nastaveni motoru - nastaveni souvisejici s parametry motoru.

o

O
O

Smeér, zrychleni, ¢asovani, startovaci vykon, typ motoru, prevodovy pomér, pocet poli
motoru - viz kapitola Nastaveni motoru.
Nastaveni souvisejici s brzdou - viz kapitola Konfigurace brzdy.
Pozicovani vrtule, PWM pozicovani, drzeni pozice - viz kapitola Pozicovani vrtule.
MozZnosti pozicovani vrtule:

= Vypnuto - funkce je neaktivni.

= Hall senzor - funkce polohovani se aktivuje, jakmile se motor prestane otacet.

= Hall S/Opakuj - funkce je aktivni, s automatickym restartem polohovani v ptipadé

detekce poruchy.

= Hall S/Opakuj x2 - zdvojnasobuje rychlost otaceni béhem procesu polohovani.

= Hall S/Opakuj x3 - ztrojnasobuje rychlost otaceni béhem procesu polohovani.
Posunuti pozice - umoziuje presné vyladit cilovou polohu vrtule i v ptipadé, Ze magnet/Hall
senzor nejsou piresné naproti sobé. Ujistéte se, Ze magnet je stale v dosahu Hallova senzoru po
nastaveni pozadovaného posunu pozice vrtule. Pokud magnet neni v dosahu po nalezeni cilové
pozice, funkce nebude Gspésna.
Motor povolen (0/1) - spusténi motoru lze povolit nebo zakazat na zakladé logického stavu
konkrétniho vstupu ,IN B.2“ (vyvod konektoru zleva doprava: 1 = vstup Hallovy sondy, 2 =
vstup povoleni motoru, 3 = 3,3V, 4 = GND). Pokud zvolite moZnost , Vst.pin Log0/1, musite pred
spusténim motoru vzdy stdhnout plyn. Na druhou stranu, po zvoleni moZnosti "Autostart
Log0/1" se motor roztoc¢i ihned, jakmile to dovoli logickd hodnota vstupniho pinu a poloha
plynu je nad volnobéhem.
Spinani - umoznuje zapnout synchronni spinani (aktivni brzdu) ¢i ponechat standardni rezim
regulatoru.
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e Ochrany - nastaveni ochrany regulatoru a baterie.

o Vybiti baterie - chovani pfi vybité baterii. Bud’ se bude pomalu sniZovat vykon motoru, nebo se
motor okamzité vypne. Minimalni bezpec¢né napéti je vypocitano z poctu ¢lankd a minimalniho
napéti na ¢lanek.

o Omezeni proudu - povolte tuto funkci, abyste zabranili vysokym proudovym Spickam a
pretiZeni systému.

o Omezit vykon pri 100°C - miiZete upravit maximalni povolenou PWM regulatoru poté, co jeho
teplota pirekroci 100°C. Model musi byt provozuschopny, ale teplota se jiz nesmi zvySovat.

e Servis - V tomto menu miiZete zobrazit verzi zarizeni a resetovat jej do vychozi tovarni konfigurace.

Struktura menu JETIBOX Dostupna telemetrie EX a P2Bus:
1. Napéti baterie [V]
ESC-XXX  12.6V
5.7 1.5AR 2. Proud.motoru [A]
I 3. Kapacita [mAh]
ESC-XXX MENU ESC-XXX MENU | | ESC-XXX MENU ESC-XXX MENU | 4. Otacky [RPM]
AKT.HODNOTY > < OBECNA NAST. 5[  |< NAST. MOTORU > < OCHRANY > 5. PWM [%]
I I I I .
Napeti: 12.60V| Rezim regulatoru Smer otaceni Vybiti baterie 6. Yykon [W]
11.1V <=> 12.6V| Normalni > Normalni > Snizit vykon > 7. Cas béhu motoru [5]
= - - —— 8. Energie [Wmin] - uzitecnd funkce pro
Proud: 55.7A Napeti BEC Akcelerace Min napeti M . , ,
Max.  se.eal k 5.5V o [¢  @.5s > kLixx 3.2v/Cell> soutéze, kde je omezena celkova
Napeti BIEC Typ erJinace C I i = tI lank energie (FSB’ FSD).
lapetl : asovanil 'ocet clanku o
5.45V <Tlacitko/Hall Automaticky > Automaticky > 9 TeplOtE} [ C] . v s
I I I I 10. Externf teplota [°C] - pokud je ptipojen
vykon / RPM Zalozni baterie|  fStartovaci vykom | Omezeni proudu identifikacni ¢ip motoru, regulator
55%  9000RPM Ne > < +5% > < Ano ., . i
: J : I posila teplotu motoru jako vlastni
Kapacita:<Smaz> Zvuk po startu Typ motoru Max. proud telemetrii.
15@8mAh Test fazi 3 Standardni > < 80A > 11. Stav motoru:
I ] - . ' L
Teplota 33°( Pri necinnosti Eizd Lim.vykon/100°C e (0 =Inicializace,
28°C <l=> 65°C Zadne pipnuti » < Manl.:alnl > N 22 i e 1 =Motor bézi,
1 v 7
Reset MIN/MAX Koncove body | Zzac. brzdy e 2 =Brzdéni,
i i 3 0% - 7
Stiskni < > Manualni > : q e 3 =Polohovani zah3jeno,
H 1 7 -
‘| Motor start | Konec brazdy ESC-XXX MENU e 4 =Nalezena pozice.
o reems o E teex o ¢ SERVIS e 5 = Chyba pozice (vrtule se
I
: Motor plny Prechod brzdy Predvolby < > pohnula).
"k 1.9eems s [k 1.es > |Vychozi nast. 12. Napéti BEC [V]
: : ; 13.P
. Proud BEC [A] - pouze IBEX 145.
Reset kapacity | Cekani brzdy ESC-XXX  X.XX [ ] p
< Po zapnuti > b 9.0s > ID XXXXX:XXXXX
I [
Jazyk Prevodovy pomer
< Cesky > Vyp. >
e [
Pocet polu

Drzeni pozice
1es > < 14 >

I |
Povolit motor(1 Pozic. vrtule
< Hall sensor

Vzdy >
I I
Spinani PWM pozicovani
Normalni > < 7% >

S —
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Struktura menu Graupner Hott

Regulator IBEX je standardné rozpoznan jako senzor ,Air-ESC“.

Integrace FrSky

ESC-XXX VX . XX ESC-XXX VX . XX ESC-XXX VX.XX ESC-XXX VX. XX ESC-XXX VX.XX ESC-XXX VX. XX
NAPETI 12.60V TEPLOTA 33°C >JAZYK Cesky >ZALOZNI BATERIE >RESET KAPACITY >SMER OTACENI Normal
11.1V / 12.6V 28°C / 65°C REZIM REGULATORU Ne Po zapnuti AKCELERACE 9.5s
PROUD 55.7A SMAZAT KAPACITU Normalni ZVUK PO STARTU KONCOVE BODY CASOVANI Auto
MAX. 56.0A >RESET MIN/MAX NAPETI BEC 5.5V Test fazi Manualni STARTOVACI VYKON
KAPACITA 1500mAh TYP SPINACE PRI NECINNOSTI MOTOR START 1.16ms Auto
PWM 55% 9000RPM VYCHOZI NAST. Mechanicky Zadne pipnuti MOTOR PLNY 1.96ms
1/11 2/11 3/11 4/11 5/11 6/11
ESC-XXX VX. XX ESC-XXX VX. XX ESC-XXX VXXX ESC-XXX VX. XX ESC-XXX VX.XX
>TYP MOTORU >BRZDA Manualni >SPINANI Normalni >POVOLIT MOTOR (1) >POCET CLANKU
Standardni ZAC. BRZDY 0% POZIC. VRTULE Vzdy Automaticky
PREVODOVY POMER KONEC BRZDY 100% Hall sensor VYBITI BATERIE OMEZENI PROUDU Ano
Vyp. NABEH 1.0s PWM POZICOVANI 7% Snizit vykon MAX. PROUD 80A
POCET POLU 14 CEKANI 9.0s DRZENI POZICE 10s MIN NAPETI LIM.VYKON/1@0°C 60%
LiXX 3.2V/cl.
7/11 8/11 9/11 1e/11 11/11

Regulator je kompatibilni s prijimaci podporujicimi protokoly FPort a FBus, coZ umoziiuje jak pienos

telemetrie, tak konfiguraci. Regulator ptijima informace z kanall a zpétné odesila telemetricka data. Mize
dekodovat vSechny protokoly od FBus 8 az do FBus 24, ale pouze prvnich 16 kanald mutze byt pouzito pro
intern{ funkce, jako je reverzace plynu.

Pro nastavovani regulatoru je vyZadovan systém Ethos (minimalni verze 1.4). Je nutné stahnout odpovidajici
Lua aplikaci do svého vysilace a umistit ji do slozky “scripts”. Aplikaci spustite z druhé stranky Konfigura¢niho
menu. Upozoriiujeme, Ze k telemetrické sbérnici by mél byt pripojen pouze jeden regulator, aby se predeslo

konfliktim adres.

ETHOS

IBEX Config

IBEX

INSIDE

Aplikace IBEX Config je dostupna v Konfigura¢nim

menu vysilace.

< IBEX Config
STATISTICS
Voltage Min/Max

Current Min/Max

Temperature Min/Max

Max. Capacity
Max. Power

Max. Energy

Obrazovka statistik.

alldZE!

01:03:35

< IBEX Config

IBEX ESC Config Tool V2.03

iz

Ooff

Statistics

Common Settings

Motor Settings

Protection

Service

Status: UL -IH

ESC-80X

Hlavni menu regulatoru IBEX zobrazuje stav

regulatoru a nabizi odkazy na vSechna podmenu.

iz

< IBEX Config

COMMON SETTINGS

Controller Mode

Reverse Channel

Heli/Governor

Minimum RPM

Maximum RPM

Spoolup Time

Obecna nastaveni.
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< IBEX Config (L RN < IBEX Config (L IERoN

MOTOR SETTINGS PROTECTION
Direction Normal W Low Voltage Behavior Reduce Power ¥
Acceleration 1.0s Minimum Cell Voltage LiXX 3.2V ¥
Timing Auto ¥ Cell Count (0=Auto) 0
Startup Power Auto ¥ Current Limiting Disabled ¥
Motor Type Standard ¥ Limit Value

Gear Ratio 1.0:1 Limit Power at 100°C

Nastaveni motoru. Nastaveni ochran.

Pripojeni Futaby a Multiplexu
Systémy Futaba a Multiplex nenabizeji bezdratovou konfiguraci pripojenych zarizeni. Telemetricky ptenos je
mozny pomoci nasledujicich pevnych slottli pro senzory:

Slot Futaba S.Bus2 Poznamka Slot Multiplex MSB
Otacky 2 Zvolte senzor RPM na slotu 2. 6
Proud 3 Zvolte senzor proudu SBS01C na 3
Napéti 4 slotu 3. 2
Kapacita 5 4
Teplota 6 Zvolte senzor Temp125 na slotu 6. 5
PWM (0-100%) 7 Zvolte senzor Temp125 na slotu 7. -
Teplota motoru - 7
Poznamka Manualni detekce v menu Linkage - Sensor. Automaticky detekovano
vysilacem.

Telemetrie PowerBox

Regulator IBEX je schopen rozpoznat telemetricky protokol PowerBox P2Bus. Pripojte telemetricky kabel
(¢erveny konektor) k portu P2Bus na prijimaci. Vysila¢ vyhleda ptipojené senzory, jakmile se ptijimac zapne.
Telemetrie regulatoru by méla byt nasledné dostupna do 2,5 sekundy. Nyni mizete telemetrické hodnoty
priradit libovolnym widgetiim a alarmiim na ploSe vysilace. Dostupna telemetrie je podobna telemetrii Duplex
EX (viz vySe). Konfigurace regulatoru prostiednictvim vysilace PowerBox nenf v tuto chvili dostupna.
Integrace Spektrum

Ppodpora telemetrie Spektrum je integrovana ve specialni verzi firmwaru. Tento alternativni firmware nabizi
telemetrii SRXL2 a nastaveni pomoci protokolu TextGen. Regulator IBEX je ve vysilaci reprezentovan dvéma
telemetrickymi zatizenimi:

“ESC” zobrazuje napéti baterie, proud, napéti BEC, teplotu regulatoru, otacky a vystupni vykon.
- “Flight Pack Capacity”, jenz ukazuje spotiebovanou kapacitu baterie.

Pripojte kabel plynu (¢erny konektor) k portu prijimace Thr (1). Pro spravnou funkci telemetrie/nastavovani
také pripojte telemetricky kabel (Cerveny konektor) k portu prijimace Prog/SRXL2. Regulator standardné
poskytuje pouze cCiselnou telemetrii. Textové menu (TextGen) je dostupné pouze po provedeni specidlniho
postupu pfi spusténi:

o Predpokladame, Ze kabely plynu a telemetrie jsou spravné pripojeny a vysilac je zapnuty. Nyni nastavte
ovladac do polohy ,Plny plyn®“.
e Zapnéte regulator bud’ piipojenim pohonné sady, pfipadné sepnutim externiho piepinace.
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e Motor zapipa, coz indikuje detekci impulsu plného plynu. Po 3 sekundach dalsi pipnuti oznami vstup do
programovaciho menu.

¢ Nyni mizete Gplné stidhnout plyn. Na hlavni obrazovce vysilace prejdéte doprava a vyhledejte nabidku
TextGen. Pokud je aktivovano textové menu, motor se nikdy nezacne otacet. Chcete-li opét normalni
provoz motoru, musite opustit nabidku TextGen vybérem moZnosti ,Exit“ na hlavni strance.

e Navigaci v menu zajistuji paky vysilace - paka vyskovky pohybuje kurzorem nahoru/dolG a paka
kridélek méni zvolenou hodnotu.

e Zmeény konfigurace se ulozi ihned po tpraveé jakékoli hodnoty.

Poznamka: PouZivejte nejnovéjsi verze firmwaru ve vaSem vysilaci a prijimaci. Pro Spektrum NX musi byt
nainstalovana alespon verze 3.06. Doporucené prijimace: AR8360T, ARB020T, AR6610T, AR631T, AR637T...

Poznamka: IBEX verze 2.01 a novéjsi je kompatibilni s kompletnim fizenim pomoci jednoho kabelu
(Spektrum Smart Throttle). Pro aktivaci této funkce staci zapojit Cerveny telemetricky kabel do kanalu ¢. 1
prijimace (Thro) a druhy (Cerny) kabel nechat odpojeny. Budete moci ovladat plyn regulatoru i prijimat
telemetrii. Tento pristup je kompatibilni také s rodinou prijimaci AR10400T.

Poznamka: Pokud pouzivate regulator s galvanickym oddélenim (IBEX 200/220), vZzdy zapinejte regulator
pred prijimacem. V opacném pripadé nemusi telemetrické funkce fungovat.

1) Uvodni obrazovka 3) Obecna nastaveni 4) Nastaveni motoru 5)Nastaveni ochran
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ESC-XXX X.XX ESC-XXX X.XX ESC-XXX X.XX ESC-XXX X.XX
ORPM >Zpet >Zpet >Zpet
12.eVv 0.0A eJazyk eSmer otaceni eVybiti baterie
>TELEMETRIE 2) Cesky Normalni Snizit vykon
«OBECNA NAST. 3) eRezim regulatoru eAkcelerace eMin napeti
*NAST. MOTORU 4) Normalni 1.0s LiXX 3.2V
*OCHRANY 5) eNapeti BEC eCasovani sPocet clanku
eVychozi nast. 5.5V Automaticky Automaticky
sUkoncit «Typ spinace eStartovaci vykon eOmezeni proudu
Mechanicky Automaticky Ano
eZalozni baterie *Typ motoru eMax. proud
Ne Standardni 80A
eZvuk po startu ePrevodovy pomer eLim.vykon/100°C
. Test fazi Vyp. 60%
2) Telemetrie ePri necinnosti ePocet polu eZpet
Zadne pipnuti 14
ESC-XXX X. XX eKoncove body eBrzda
>Zpet Manualni Manualni
12.6V 9.0A sMotor start eZac. brzdy
Max. 56.0A 1.1ems e%
15@emAh eMotor plny eKonec brzdy
33°C 1.9@ms 100%
28°... 65°C eReset kapacity eNabeh
eSmazat kapacitu Po zapnuti 1.0s
eReset MIN/MAX eZpet eCekani
0.0s
eSpinani
Normalni
sPozic. vrtule
Hall sensor
*PWM pozicovani
7%
eDrzeni pozice
10s
«Povolit motor
Vzdy
eZpet




BEZPECNOSTN{ INFORMACE

e Pouzivejte regulator IBEX vzdy v suchém prostiredi a v ramci limitd zatizeni uvedenych v této prirucce.
Nikdy nevystavujte zafizeni nadmérnému teplu nebo chladu mimo pracovni rozsah.

e Zajistéte dostate¢né proudéni vzduchu, aby nedoslo k prehrati regulatoru.

o Nikdy neptekracujte maximalni povolené provozni napéti regulatoru a ani motoru.

e Nezvysujte délku kabelu mezi reguldtorem a motorem. V ptipadé, Ze potiebujete prodlouZit vodice mezi
regulatorem a baterii na vice neZ 30 cm (celkem), pripajejte nékolik vysokokapacitnich Low-ESR
kondenzatorti (220-470uF) paralelné k napajecim vodi¢iim co nejbliZe k regulatoru. Za kazdy centimetr
nad stanovenou délku kabeld se pridava kapacita 1uF na 1cm délky za kazdou ampéru prochazejiciho
proudu. Pii 10cm nad limit za proudu 100A zapojte kondenzatory s kapacitou 1000uF.

e Vzdy pouZivejte vysoce kvalitni konektory v dobrém stavu. Pokud se objevi jakékoli viditelné znamky
opotiebeni, vymérite je.

e Pred provadénim jakychkoli zmén v nastaveni pohonu vZdy odstraiite vrtuli.

e Nikdy neodpojujte regulator od baterie, kdyZ se motor toci.

e Neodstranujte obal a chladi¢ ze zarizeni a nepokousejte se provadét zadné zmény nebo uUpravy. To
miuZe vést k iplnému zniceni a odmitnuti jakychkoli zaruc¢nich narokd.

e Vzdy zkontrolujte polaritu pripojeni. Nikdy neobracejte polaritu - mohlo by to vést k tiplnému zniceni.

AKTUALIZACE FIRMWARU

Aktualizace firmwaru pro regulatory IBEX se nahravaji z PC pres rozhrani USB. Pozadované programy a
soubory jsou k dispozici na www.mavsense.com.

Nainstalujte do pocitace software MAV Manager a ovladaCe pro USB interface. Zkontrolujte systémové
poZzadavky.

1) Ujistéte se, Ze letova baterie je odpojena a regulator IBEX je bez napajeni.

2) Pripojte USB interface k vaSemu pocitaci, spustte MAV Manager - Updater a vyberte spravny COM port.

3) Ptipojte regulator IBEX podle obrazku nize - pouZijte Cerveny (telemetricky) port. Regulator bude
automaticky detekovan.

4) Vyberte spravny soubor *.BIN a stisknéte tlacitko Aktualizovat.

e MAV

INTERFACE  SENSE MAN/\G ER

Rx - .
B 7ol Cerveny JR/servo MINI USB
konektor USB

E Data
BRUSHLESS SPEE

D CONTROLLER
USRI INB
E Switch !

Poznamka: Firmware je rozdélen do tfi nezavislych souborti podle kompatibility s danou telemetrii (vZdy
vyberte jeden soubor podle svého systému):

e ESC_COMMON - kompatibilni s telemetrickymi systémy JETI, Graupner, Multiplex a Futaba.
o ESC_SPEKTRUM - kompatibilni s telemetrickymi systémy Spektrum a JETI.
o ESC_FRSKY - kompatibilni s telemetrickymi systémy FrSky a JETI.

KONFIGURACE PRES POCITAC
Je mozné vyuzit software MAV Manager (verze 1.4.0 a novéjsi) k pohodiné konfiguraci vSech parametr
reguldtoru, zobrazeni telemetrie v redlném case ¢i zalohovani konfigurace. Nabidka programu obsahuje Ctyri
tlacitka v horni nastrojové listé:

e Znovu nacist - vynuti opétovné nacteni konfigurace z regulatoru.

e Import - importuje nastaveni ze souboru. Pokud mate nékolik regulatorti a chcete pro vSechny, aby

byly shodné nastavené, jednoduse importujte stejny soubor s nastavenim do kazdého regulatoru.
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o Export - exportuje nastaveni z regulatoru do souboru. Mizete snadno vytvorit zalozni konfiguraci,
ktera bude uloZzena ve vaSem PC. Po vytvoreni zalohy miiZete snadno experimentovat s nastavenim
regulatoru a pozdéji se vratit zpét k plivodni konfiguraci stisknutim tlacitka ,Import” a vybérem
ptvodniho uloZeného souboru.

o Vychozi nastaveni - resetuje regulator do vychoziho tovarniho nastaveni a znovu nacte celou
konfiguraci.

ESC-115: Device Properties EE=

Telemetry

Sensor Value Info REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT ESC-115 v1.09

Controller Properties

4.5V 0.0A
Devices o
— TELEMETRY
Device Info
ESC-115 ID: [42 1089], Version 1.09, HW EA.AB Configure COMMON SETTINGS
MOTOR SETTINGS
Pripojte regulator k pocitaci pomoci rozhrani USB. PROTECTION
Ten bude automaticky detekovan programem MAV
REGISTERS
Manager.

Vlastnosti regulatoru jsou dostupné po stisknuti
tlacitka ,Konfigurovat®.

PR ESC-115: Device Proger | i ESC-115: Device Properties )
4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT ESC-115 vi09 4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT ESC-115 vi09
ESC-115: Telemetry ESC-115: Motor Settings
Running
Direction Inverse -
Min: 7.94V
Voitage 7.98V Max: 8.00V
Acceleration = 0.4s —+
Voltage BEC 5.17V
Timing 6° -
Min: 0.0A
Current OBA Max: 8.0A Startup Power +6% -
Capacity 0mAh Motor Type High Speed -
Gear Ratio — 67:1 —+
Revolutions 2,560Rpm Max: 5,980Rpm

Telemetrie v realném case s hodnotami min/max. Nastaveni motoru. Pri kaZdé zméné konfigurace se

MAV Manager je také schopen vytvorit soubor nova hodnota okamzité prenese do regulatoru a uloZi

zaznamu z telemetrickych dat v realném case, ktery do paméti. Dodate¢né potvrzeni neni potieba. Z

lze prohliZet, analyzovat, importovat a exportovat. bezpecnostnich diivodi se nékteré parametry aplikuji
az po zastaveni motoru.

ZARUKA
Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésici ode dne prodeje za predpokladu, Ze byl provozovan v souladu s
timto navodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pii reklamaci vyrobku vzdy prilozte doklad

o zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i pozarucni servis poskytuje vyrobce. c € E
|
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Distributor

CZ: KAVAN Europe s.r.o., Doubravice 110, 533 53 Pardubice, Czech Republic.
E-mail: info@kavanrc.com | Web: www.kavanrc.com | Tel: +420 466 260 133

Vyrobce

MAYV Sense s.r.0.
E-mail: info@mavsense.com | Web: www.mavsense.com

Elektricka zarizeni opatrena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana
do béZného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném
zatizeni pro sbér a recyklaci. V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka
zarizeni vyhazovana do bézného domaciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and
Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zarizeni, smérnice
2002/96/EG). Nezadouci zatizeni miZete dopravit do nejblizsiho zarizeni pro sbér nebo
recykla¢niho strediska. Zarizeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpecnym
zplisobem zdarma. Odevzdanim nezadouciho zafizeni mliZete ucinit dlleZzity prispévek
k ochrané zZivotniho prostiedi.
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