GPS LOGGER Firmware verze 1.03

LOGGER

UZIVATELSKY NAVOD

GPS LOGGER je telemetricky senzor, ktery nabizi rychlou a presnou detekci polohy i zpétnou vazbu v redlném
Case. Pro dosazeni maximalni presnosti a rozliSeni vyuziva nékolik satelitnich naviga¢nich systému. Logovani
vSech dat je mozné diky velké integrované paméti Flash. UloZena data Ize stahnout a analyzovat na pocitaci
pomoci bezplatného softwaru MAV Manager.

VLASTNOSTI

Malé rozmeéry, vysoka piresnost méieni.

Velka primyslova pamét pro zaznam dat.

Nejnoveéjsi generace Cipové sady GPS, jez podporuje nékolik satelitnich systém{i.
3o0sy magnetometr/kompas pro externi navigacni dcely.

ZaloZni superkondenzator pro rychlé nacteni polohy po vypnuti.

Méreni napajeciho napéti a jeho zaznam.

Automaticka detekce telemetrie: Duplex EX, Hott, MSB, S.Bus2, P2Bus.
Automaticka detekce ¢asového pasma.

Konfigurace pres vysila¢ nebo program MAV Manager.

Aktualizace firmwaru.

GPS LOGGER
Rozméry 28x30x9mm
Hmotnost 14g
Pamét 256MB
Podporované navigacni systémy GPS, GALILEO, GLONASS
Doba zaznamu (5 vzorkii/s) 66 hodin

Frekvence vzorkovani

10Hz, 5Hz, 2Hz, 1Hz

Zivotnost paméti Flash

100.000 piepisovacich cykli

Provozni proud 50mA
Provoznich teplota -20 - 85°C
Napa3jeci napéti 3.5-8.4V

Telemetrie Duplex EX, Multiplex MSB,
Graupner Hott, Futaba S.Bus2

Stavova LED ANO

Citlivost prijimace GNSS -167dBm

Maximalni pietiZeni GNSS 4G

DOSTUPNA TELEMETRIE

Moznosti telemetrie zavisi na pouzitém systému radiového rizeni. Kompletni data se automaticky ukladaji do

interni paméti Flash.

Parameter

Description

Casova znacka

Aktualni ptesny ¢as GPS.

Zemépisna Sirka

Soutadnice sever/jih.

Zemépisna délka

Soutadnice vychod/zapad.

Stav Indikace aktivity (1=korektni pozice) nebo poruchového stavu.
Satelity Pocet detekovanych satelitii.

Abs. vyska Vyska nad hladinou more.

Vzdalenost Vzdalenost od ,Vychozi pozice".

Rychlost 2D/3D rychlost vztaZena k zemi. Typ méreni rychlosti je moZné

nastavit v konfiguraci.
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Rel. vy$ka Vyska relativni k ,Vychozi pozici“.

Kurs Smeér letu. Hodnoty jsou v rozsahu 0°-359°: 0° = sever, 90°=vychod,
180°=jih, 270°=zapad. JestliZe je rychlost nulova, kurs se vypocitava
podle kompasu.

Azimut Pozice modelu vzhledem k ,,Vychozi pozici“. Hodnoty jsou v rozsahu
0°-359°: 0° = severné, 90°=vychodné, 180°=jizn€, 270°=zapadné.

Teplota Interni teplota.

Magnetometer X/Y/Z Hodnoty tifiosého magnetometru. Mohou byt pouZity pro dalsi
vypocty.

Napéti Napéti prijimace (pouze logovani).

Trasa Celkova vzdalenost prekonana béhem letu.

INSTALACE

Pripojte GPS LOGGER k telemetrickému portu ptijimace. Umistéte senzor na horni ¢ast letadla tak, aby jeho
anténa nebyla stinéna v Zadném sméru. Stinici materialy, jako je kov, uhlik nebo cokoli vodivého, mohou snizit
schopnost spravné detekce polohy. Dale se ujistéte, Ze antény systému 2,4GHz jsou umistény alespon 20 cm nebo
dale od senzoru GPS LOGGER. SnaZte se vyhnout mechanickému namahani snimace a vyvarujte se jakémukoli
tésnému kontaktu se souc¢astmi produkujicimi teplo (jako jsou motory nebo regulatory otacek). Pouzijte mékkou
oboustrannou lepici pasku, pripadné suchy zip.

Pro dobry vykon integrovaného magnetometru je nutné instalovat zatizeni minimalné 20 cm od
magnetizovanych predméti a kabelli napajejicich serva/motory. Dodrzujte orientaci zafizeni vzhledem ke sméru
letu, jak je znazornéno na obrazku nize.

MMSENSE

mt -
— Radio Control

=4 RECEIVER

Smér letu EW Battery/Channel £

LOGGCER =" Telemetry <

Zapnéte prijimac s pripojenym GPS loggerem. Cervena LED jednou blikne, ¢imZ signalizuje spravnou inicializaci.
Po nékolika sekundach (ptripadné minutach, pokud bylo zarizeni bez napajeni déle nez jeden den) senzor ohlasi
»3D fix“, tj. nalezeni spravné polohy. Od tohoto okamziku mize zacit ukladani dat do paméti Flash, a to v zavislosti
na splnéni podminky, ktera byla nastavena v konfiguraci. Zaznam je indikovan blikdnim LED synchronné se
vzorkovaci frekvenci.

Pri kazdém spusténi logovani se v interni paméti Flash vytvori novy soubor. Soubory zaznami jsou pojmenovany
podle aktudlniho data a ¢asu v nasledujicim formatu:

“GYYYYMMDD HHhNN.log” (kde YYYY = rok, MM = mésic, DD = den, HH = hodina and NN = minuta).
Priklad: G20210605 20h47.log

Staré zaznamy neni nutné mazat rucné. Jakmile neni dostatek volného mista, nejstarsi soubory protokolu se
automaticky smazou. Interni souborovy systém je robustni a odolny proti vypadkiim napajeni, takZe baterii lze
kdykoli odpojit.



TELEMETRIE A NASTAVEN{
Senzor je mozné nastavovat pres JETIBOX nebo HOTT SMART-BOX, ptipadné pomoci odpovidajiciho menu
vysilace. Menu JETIBOXu je rozdélené do ti1 sekci:

e AKtualni hodnoty - zobrazuje nejnovéjsi telemetrické tidaje (nadmorska vyska, vzdalenost, poloha,
teplota) spolu s minimy a maximy.

O

Reset Min/Max - pro ro¢ni reset minimalnich a maximdalnich hodnot stisknéte dohromady
tlacitka VLEVO a VPRAVO.

e Nastaveni - Zakladni nastaveni senzoru

@)
O

Jazyk - miiZete specifikovat jazyk zobrazeni na JETIBOXu.
Casova zéna - stisknéte VLEVO+VPRAVO pro piepnuti mezi automatickou detekci ¢asového
pasma a manualni konfiguraci. Pokud je pouZit rezim ,Auto®, detekovana casova zéna se zobrazi,
jakmile ma senzor nactenu aktualni polohu. Pokud je ¢asové pasmo detekovano nespravne,
prepnéte do reZimu ,Manualni“ a zadejte z6nu pomoci klaves VLEVO nebo VPRAVO. Napftiklad
stredni Evropa pouZivda GMT+1, zatimco pro americky vychodni ¢as je tfeba nastavit GMT-5.
Letni ¢as - Zvolte ,Ano", jestliZe je pravé obdobi letniho ¢asu v dané lokalité - tato funkce pricte
nebo odecte hodinu v zavislosti na aktualni pozici.
Méreni rychlosti - nastavte moznost ,2D“ v pripadé, Ze potiebujete pouZzit pouze méreni
pozemni rychlosti (chiize, lod’ ¢i auto). V pripadé létajiciho modelu pouzijte typ méreni ,3D“ pro
zahrnuti i vertikalni sloZky. Tento parametr ovliviiuje méreni rychlosti, vzdalenosti a celkové
trasy.
GPS Profil - nastavte profil GPS podle predpokladaného pouziti. Tento parametr ovliviuje
presnost a rychlost/latenci detekce polohy.
= Letovy 1G - létajici objekty, které prili§ rychle neméni smér (velké modely, kluzaky,
filmové drony...).
» Letovy 2G - rychleji 1étajici objekty, které provadéji zakladni manévry (trenéry, EPP...).
= Letovy 4G - rychle létajici objekty schopné akrobacie (3D akrobatické modely, F3A, jety).
Vychozi moZnost.
= Chodec/2D - Pomaly pohyb po zemském povrchu.
= Vozidlo/2D - ReZim vhodny pro auta.
Perioda zaznamu - zvolte rychlost ukladani dat podle svych preferenci. Maximalni hodnota
(10Hz) uklada data 10krat za sekundu a pokryje tak vSechny detaily letu. Vezméte prosim na
védomi, Ze s vyssi rychlosti ukladani dat také roste rychleji velikost soubord.
Zaznam - nastavte podminku, kterd musi byt splnéna pro zahajeni ukladani zaznamu:
= Auto/Fixace - zaznam se spusti automaticky, jakmile je spravné urcena aktualni pozice.
* Auto/10kmh - ziaznam se spusti automaticky, jakmile je urcena aktualni pozice a
rychlost prekroc¢i 10km/h.
= Start/Stop - zaznam se spusti automaticky, jakmile je urc¢ena aktualni pozice a rychlost
prekroc¢i 10km/h. Uklddan{ se ukon¢i po 10 sekundach pfi rychlosti mensi nez 5km/h.
Typ pocatku - pokud je pouzit ,Automaticky” rezim, vychozi poloha je urcena po kazdém
spusténi - je to pozice, kde GPS LOGGER ziska prvni zafixovani polohy. Nasledujici telemetrické
udaje se vypocitavaji s ohledem na vychozi pozici: Relativni vyska, vzdalenost a azimut. V rezimu
»2Manudlni“ se pouzije vZdy posledni zndma vychozi pozice a tu lze zménit pouze rucné.
Nastavit pocatek nyni - stisknutim tlacitek VLEVO+VPRAVO miuzZete nastavit aktualni GPS
souradnice jako referentni bod. Vychozi poloha se aktualizuje nezavisle na nastaveni
Auto/Manual. Vychozi polohu je mozné aktualizovat také stisknutim tlacitek VLEVO+VPRAVO na
hlavni obrazovce telemetrie JETIBOXu.
Minimum satelitii - nastavte minimalni pocet satelit(i, které je potieba detekovat piedtim, nez
se zacne urcovat aktualni pozice.



o Pocatecni HDOP - nastavte pocatecni pozadovanou ,horizontalni odchylku od piesnosti“ pred
potvrzenim zafixovani polohy. Parametr HDOP rika, jak moc mtzeme vérit aktualné indikované
poloze, pricemz niZ$i hodnota je lepsi. Naptiklad hodnota 2.0 uvadji, Ze typicka odchylka méreni
indikované od idealni polohy je aZ 2 metry.

e Servis - V této nabidce mizZete zobrazit verzi zafizeni a resetovat jej do vychoziho nastaveni.

o Pamét /Volnych - ukazuje dostupné misto ve vnitini paméti Flash.

o Formatovat - v piipadé chyby systému soubori miZete naformatovat pamét Flash.
Upozorniujeme, Ze tento postup vymaze vSechna data - dokonce i konfiguraci.

o Smazat zaznamy - smaze vSechny uloZené letové zaznamy.

o Kompas, Kompas (Pocatek) - zobrazuje aktudlni méfeni magnetometru v porovnani s idedlnim
mérenim, které je vypocitano na zakladé polohy GPS.

Struktura menu Graupner Hott
GPS LOGGER nabizi telemetrii jako standardni telemetricky modul GPS.

GPS LOGGER VX.XX GPS LOGGER VX.XX GPS LOGGER VX.XX
REL. VYSKA 81m MAX.VYSKA 180m >JAZYK Cesky
VZDALENOST 158m MAX.VZDALENOST 256m CAS.PASMO Auto
RYCHLOST 72km/h MAX.RYCHLOST150km/h Europe/Prague
TRASA 1500m HDOP/VDOP 1.1/1.5 LETNI CAS Ano
Z.Sirka 12°34.5678N 9xSAT 25.5°C 5.6V MERENI RYCHLOSTI 3D
Z.Delka 12°34.5678E >RESET MIN/MAX PROFIL Letovy 1G
DD/MM/YYYY HH:MM:SS 2/5 3/5

GPS LOGGER VX.XX
>PERIODA ZAZNAMU 10Hz
ZAZNAM Auto/3DFix

GPS LOGGER VX.XX
>VYCHOZI NAST.
SMAZAT ZAZNAMY

TYP POCATKU Auto FORMATOVAT

Nastav Pocatek nyni PAMET 256.0MB
MINIMUM SATELITU 5 VOLNYCH 189.5MB
POCATECNI HDOP 2.0 5/5

4/5

Zapojeni Futaba a Multiplex

Systémy Futaba a Multiplex nenabizeji bezdratovou konfiguraci zarizeni. Telemetricky prenos je mozny pomoci
nasledujicich pevnych slottli pro senzory:

Futaba S.Bus2 Multiplex MSB

Rychlost 8 9
Vyska 9 10

Cas 10 -

Vario 11 -
Zemépisna Sirka 12-13 -
Zemépisna délka 14-15 -
Vzdalenost - 11
Satelity - 12

Kurs - 13
Poznamka Ruéni detekce v menu Linkage - Sensor. Automaticky detekovano vysilacem.

Zvolte senzor F1675 GPS na slotu 8.




Zapojeni JETIBOXu

Baterie

Zapojte GPS LOGGER do slotu pro senzor na
JETIBOXu/SMART-BOXu. Pripojte napajeni s
vhodnym napétim (4.5 - 8.4V). Nyni mliZete nastavit
senzor za pouZiti Sipek na JETIBOXu/SMART-BOXu.

LOGGER

—(_INEN
Bgo

Kompletni struktura menu:

GPS LOGGER
Vys. 81m 72km/h

GPS LOGGER
Vzd.156m T 1500m

GPS LOGGER

AKT. HODNOTY >

GPS LOGGER
< Nastaveni >

GPS LOGGER

< SERVIS

Vzdalenost 1560m
Max. 250m

Jazyk
< Cesky >

Predvolby <>
Vychozi nast.

Rychlost 72km/h

Cas.pasmo Auto<>

GPS LOGGER X.XX

Max. 150km/h Europe/Prague ID XOOKX : XXXXX

I I I
Rel. vyska 81m Letni cas Pamet 256.0MB
Max. 186m < Ano Volnych 189.5MB

I I I
Trasa Mereni rychlosti Predvolby < >
1500m 72km/h 3D > Smazat zaznamy

| | |
Azimut / Kurz GPS profil Predvolby < >

150° 85° Letovy 1G > Formatovat
I I I
Stav GPS 9x Sat Perioda zaznamu Info

25.5°C 5.01V| 16Hz > GPS Chipset ver.
[ I I
GPS zem.sirka Zaznam Info DD/MM/YYYY
12°34.5678N Auto/Fixace > HH:MM:SS
I I [
GPS zem.delka Typ pocatku HDOP / VDOP
12°34.5678E Auto > 1.1 1.5
[ I [
Reset MIN/MAX Pocatek Kompas

Stiskni < >

Nastav nyni < >

0.20/0.11/0.45mG

Minimum satelitu
5 >

Kompas (pocatek)
0.20/0.11/0.45mG

[

Pocatecni HDOP
2.0 >
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ANALYZA ZAZNAMU
Bezplatny software MAV Manager je mozné pouzit ke stazeni a analyze GPS dat po letu. MiiZete si jej stdhnout
z webovych stranek vyrobce www.mavsense.com.

1. Pripojte MAV Sense USB interface do pocitace. Do néj zapojte GPS LOGGER.

2. Spustte MAV Manager a vyberte spravny sériovy port v dolni ¢asti obrazovky (COMxx). GPS LOGGER
bude rozpoznan automaticky.

3. Vseznamu detekovanych zarizeni stisknéte tlacitko ,Zobrazit soubory (View files)".

@-MAV Manager E ) |

1 File Tools Help
e W x o8 = e X @ @ B =

Value
S-Log
1. Timestamp
. Latitude
ngitude

Devices o

Device Info

GPS-Log  ID: [42061:28836], Version 1.03, HW EA.B6 View files Configure

4. Vyberte soubor zaznamu a stisknéte tlacitko ,Stahnout”. Budete poZadani o vybér cilového souboru.
Jakmile pienos skonci, budete dotazani, zda chcete stazeny soubor otevrit. Stisknéte ,Ano*“.
[ RN view files "GPS LOGGER" ‘ g » S

.

File

B 20210702 15h20.log 138 kB Download

B G20210702 16h32.log 75 kB Download

W ©20210702 16h35.log 49 kB Download

B c20210702 16h36.log 12 kB Download

B G20210702 16h37.log 182 kB Download

B 20210702 16h43.log Download
B 620210702 16h44.log 207 kB Download
B 620210702 16h47.log 17 kB Download

B G20210702 16h50.og 12 kB Download

£ Upload file Close

5. UloZena data mizete zobrazit v grafu ¢i na mapé. Zaznam miiZete znovu ulozit, pripadné lze exportovat
koordinaty do KML.



MAV Manager —

Sensor

Device

File Tools Help

Telemetry Satelliten: 18 b X O+

Value Info o .

GPS LOGGER 7 I
1. Timestamp 0 : .

. Latitude

3. Longitude

EOS

EEEEEEE

elliten
bs. Hoehe
7. Entfernung
8. Geschwind.
), Hoehe
Kurs
. AZimut
2. Temp.

3. Magx 0.050 Gs

e il
O x @l @ o 8 =

* W

Chart

GPS LOGGER

Q
7
¥

Devices
Info

GPS LOGGER 1ID: [41984:00 Views files Update

: b
10:00

BEZPECNOSTNI INFORMACE

Pouzivejte GPS LOGGER vzdy v suchém prostiedi a neptrekracujte limity pro dané zarizeni, které jsou
uvedeny v tomto navodu. Nikdy nevystavujte zarizeni priliSnému horku ani chladu.

Nikdy GPS LOGGER mechanicky nenamahejte a vzdy se snaZte, aby na senzor nepusobily zZadné sily.
Mérici ¢ip mize byt plisobenim sily poSkozen, pfipadné mize mérit nepiesné.

Neodstraiiujte smrStovaci buzirku ze zatfizeni a nesnaZte se jej fyzicky upravovat. Mohlo by timto dojit
k destrukci zarizeni a jakékoli naroky na reklamaci budou zamitnuty.

Vzdy zkontrolujte polaritu pripojenych kabeld. Nikdy polaritu neobracejte - mohlo by tim dojit k
destrukci zatizeni.

AKTUALIZACE FIRMWARE
Aktualizace firmwaru pro GPS LOGGER se Ize nahratz PC pomoci USB interface. PoZzadované programy a soubory
jsou k dispozici na strankach www.mavsense.com.

Nainstalujte do pocitace software MAV Manager, ovladace pro USB interface a zkontrolujte systémové
pozadavky.

1) Pripojte USB interface k pocitaci, spustte MAV Manager - Updater a vyberte spravny COM port.

2) Pripojte GPS LOGGER podle obrazku nize.
3) Vyberte odpovidajici soubor *.BIN a stisknéte tlacitko Aktualizovat.
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MAY

USB
—— MANAGCER

INTERFACE  SEMNSE

JR/SERVO MINI UsB
KONEKTOR

LOGGER

Poznamka: GPS LOGGER bude automaticky detekovan programem MAV Manager.

KONFIGURACE PRES POCITAC
Je mozné vyuzit software MAV Manager (verze 1.6.0 a novéjsi) k pohodIné konfiguraci vSech parametri GPS
Loggeru, zobrazeni telemetrie v redlném cCase ¢i zalohovani konfigurace. Nabidka programu obsahuje ¢tyfti
tlacitka v horni nastrojové listé:

e Znovu nacist - vynuti opétovné nacteni konfigurace ze zarizeni.

e Import - importuje nastaveni ze souboru. Pokud mate nékolik senzort a chcete, aby byly vSechny shodné
nastavené, jednoduse importujte stejny soubor nastaveni do kazdého zarizeni.

e Export - exportuje nastaveni do souboru. MliZete snadno vytvorit zalozni konfiguraci, ktera bude
uloZena ve vasem PC. Po vytvoreni zalohy miiZete snadno experimentovat s nastavenim a pozdéji se
vratit zpét k ptivodni konfiguraci stisknutim tlacitka ,Import“ a vybérem pivodniho uloZeného souboru.

e Vychozi nastaveni - resetuje GPS Logger do vychoziho tovarniho nastaveni a znovu nacte celou

konfiguraci.
'7/\ ll IR G75-Log: Device Propertiss a EEEE T

REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT GPS-Log vios < REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT GPS-Log v1.03

GPS Logger GPS Telemetry

Om 0.0m;’s Position

TELEMETRY T 0° 0.00000" North 0° 0.00000" East
SANES Local Coordinates 0.0m North 0.0m East

REGISTERS SET HOME LOCATION
Distance Om Max: Om
Min: Om
Altitude Om Max: Om
Speed 0.0m/s Max: 0.0m/s

Absolute altitude Om

Pripojte GPS Logger k poc¢itaci pomoci rozhrani USB.
Zatizeni bude automaticky detekovdno programem neimuth 0°
MAV Manager. Vlastnosti zafizeni jsou dostupné po

. P X “ 119°
stisknuti tlac¢itka ,Konfigurovat®. i
Quaity 0 Sats HDOP 10.0/VDOP 10.0
Magnetometer X=-0.05Gs ‘YZOIOGS ‘ Z=-0.73Gs
Telemetrie v redlném case s hodnotami min/max. N 4.6V 24.8°C
MAV Manager je také schopen vytvorit soubor 1nfo 1983-12-31 00:00 HW=8 | SW=3.01
zaznamu z telemetrickych dat v realném case, ktery CLEAR MINMAX

lze prohliZet, analyzovat, importovat a exportovat.




B GPS-Log: Device Properties - A PN Grs Log: Device Prapent [ —c)

<« REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT GPS-Log vi.03 4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT GPS-Log v1.03

Telemetry systems

GPS Logger Settings

Futaba telemetry slots 8-15 -
Time & Zone settings

PowerBox ID - 62 +
Timezone Automatic A

Multiplex MSB altitude slot 10. A

Timezone set: ...
Manual Timezone Multiplex MSB speed slot 9. A
Apply DST No - Multiplex MSB distance slot 11. A
Daylight Saving Time (Summer Time)

Multiplex MSB satellites slot 12. A
Measurement settings

Multiplex MSB course slot 13. -
Speed Measurement 3D -

Multiplex MSB temperature slot Off A
GPS Profile Air 4G -

Internal Flash
L Int | H -

P SHz Free Memory 255.3MB

Available Memory 256.0MB

Logging Automatic: 3D Fix -
CLEAR LOGS
Home Location Automatic A
FORMAT FLASH
SET HOME LOCATION

Startup conditions

Nastaveni funkci telemetrie a moZnost vymazat
Minimum Satelites - 5 + vS8echny zaznamy ¢i formatovat interni pamét Flash.

Startup HDOP — 2.0 =+

Telemetry systems

Futaba telemetrv slots 8-15 -

Nastaveni GPS Loggeru. Pri kazdé zméné konfigurace
se nova hodnota okamzité pienese do senzoru a ulozi
do paméti. Dodate¢né potvrzeni neni potieba.

ZARUKA

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicti ode dne prodeje za predpokladu, Ze byl provozovan v souladu s timto
navodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pti reklamaci vyrobku vzdy pftiloZte doklad o
zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i pozarucni servis poskytuje vyrobce.

Distributor C € g

CZ: KAVAN Europe s.r.o., Doubravice 110, 533 53 Pardubice, Czech Republic.
E-mail: info@kavanrc.com | Web: www.kavanrc.com | Tel: +420 466 260 133

Vyrobce

MAYV Sense s.r.o0.
E-mail: info@mavsense.com | Web: www.mavsense.com

Elektricka zarizeni opatiena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do

bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném

zatizeni pro sbér a recyklaci. V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zarizen{

vyhazovana do bézného domaciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic

Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zarizeni, smérnice 2002/96/EG). ]
Nezadouci zarizeni miiZete dopravit do nejblizsiho zatizeni pro sbér nebo recyklac¢niho

strediska. Zatizeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpecnym zplisobem zdarma. Odevzdanim

nezadouciho zatizeni miiZete ucinit dilezity prispévek k ochrané zivotniho prostredi.
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