MAV sense Firmware verze 1.03
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UZIVATELSKY NAVOD
Servo Expander SE4 je zatizeni, které prevadi signal sériové sbérnice na standardni servo vystupy. Nabizi aZ Ctyfti
konfigurovatelné vystupy pro serva s volitelnou periodou a nastavenim fail-safe. SE4 je perfektni volbou pro modely
se slozitou mechanikou kiidel nebo ocasnich ploch, kde je moZné k primarnimu prijimaci ptipojit vice serv pomoci
jediného kabelu. Pokud vdm dochazeji kandly na prijimaci, jednoduse ptipojte SE4 k sériové lince z ptijimace a
libovolné prirad’te své vlastni vystupni kanaly.

Podporované protokoly:

e Futaba: S.Bus/S.Bus2

e Graupner: SUMD, Hott telemetrie pro nastaveni

e JETI: EX Bus

e Multiplex: SRXL 12ch, SRXL 16ch

e PowerBox: P2Bus
VLASTNOSTI

Malé rozméry a vysoka proudova zatiZitelnost diky integrovanemu napajecimu konektoru MR30.

- 4-kanalovy expandér pro serva ¢i senzory EX Bus.

- Automaticka detekce sériového protokolu a telemetrie po spusténi.

- Konfigurace pres vysilac, externi terminal (JETIBOX/SMART-BOX) nebo PC software MAV Manager.

- Aktualizace firmwaru pres rozhrani USB.

SE4 SE6

Rozmeéry véetné konektoru 34x14x9mm 34x19x8mm
Hmotnost vcetné konektort 4g 4,5¢g
Pocet vastupii pro serva 3 nebo 4 5 nebo 6
Provozni proud 15mA 15mA
Provozni teplota -20 - 85°C -20 - 85°C
Napajeci napéti 4 - 14V (doporuceno 5-8.4V) 4 - 14V (doporuceno 5-8.4V)
Trvaly proud 15A 15A
Spi¢kovy proud 60A (2sekundy) 60A (2sekundy)
Podporované protokoly JETI Duplex, Multiplex, Graupner Hott, Futaba S.Bus, PoweBox P2Bus
Stavova LED ANO ANO
Expander pro senzory EX Bus: az 4 senzory NE
INSTALACE

Zapojte potiebna serva do expandéru SE4. Pfipojte pfijimac - pouZijte jeho port s moznosti vystupu sériovych dat.
SE4 pouziva konektor MR30 jako primarni vstup dat s vychylkami serv.

Zapnéte vysilac a k ptijimaci pripojte vhodny zdroj napajeni. Stavova LED zacne blikat, jakmile SE4 detekuje signal na
sériové lince.

Zakladni instalace:
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TELEMETRIE A NASTAVEN{
Zatizeni lze nastavovat pomoci JETIBOXu. Menu je rozdéleno do tii sekci:

e Aktudlni hodnoty - zobrazuje aktualni telemetrické hodnoty (napéti, teplota, stav systému) spolu s minimy a
maximy.

o Systém - zobrazuje detekovany sériovy protokol a primérnou frekvenci jeho datovych paketd.

o VypadKky/FS - pocet ztracenych paketu a doba stravena v rezimu fail-safe. PocCet ztracenych paketi se
zvysi pokazdé, kdyz interval mezi dvéma po sobé nasledujicimi datovymi pakety znatelné piekroci
prumeérnou periodu.

o Reset Min/Max - stisknéte soucasné tlacitka VLEVO + VPRAVO pro resetovani vS§ech minim a maxim.

e Nastaveni - zakladni nastaveni

o Jazyk - zvolte si jazyk zobrazeni JETIBOXu.

o Perioda - muzZete zadat pevnou vystupni periodu serv (5ms - 30ms), nebo automatickou vystupni
periodu synchronné se sériovym vstupem.

o ReZim zarizeni - zvolte funkci rozsirujicich porti:

= K1-K4: Servo - vSechny rozsirujici porty jsou nakonfigurovany jako servo vystupy.
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= K4: Senzor EX - porty 1-3 jsou konfigurovany jako servo vystupy, zatimco port 4 funguje jako
expandér pro senzory (Duplex EX, EX Bus), pripadné lze pripojit Hott SMART-BOX pro
nastaveni u sériového protokolu SUMD.

= K1-K4: EX Bus - vSechny rozsirujici porty jsou nakonfigurovany do rezimu EX Bus, takze
k zatizeni mizZete jednoduse pripojit az ¢tyri senzory kompatibilni s protokolem EX Bus. Tento
reZim je podporovan v systému Duplex.

o Zpozdéni Fail-Safe - nastavte dobu, ktera musi uplynout pied aktivovanim rezimu fail-safe, zatimco
na sériové lince neni Zadny signal.

o K.1-K.4 - zde mizZete nastavit vlastnosti kazdého vystupniho kanalu. MizZete upravit prirazeni kanali
prijimace k vystuptim SE4. Stisknutim obou tlacitek vlevo + vpravo miiZete zménit chovani v pripadé,
kdy na sériové lince neni Zadny signal:

» <Opakuj> (vychozi) - opakovani posledni znamé polohy serva.
= <FS XX> - nastavi se pevna pozice XX%.

o Nastav Fail-Safe <> - stisknutim tlacitek Vlevo + Vpravo dojde k uloZeni aktualnich pozic serv jako
pozice fail-safe.

Servis - V tomto menu muzZete zobrazit verzi zafizeni a resetovat jej do vychozi tovarni konfigurace.

Pripojeni JETIBOX nebo SMART BOX

Zapoijte SE4 do slotu pro senzor na JETIBOXu/SMART-BOXu. PouZijte vhodnou baterii pro napajenf (4.5 - 8.4V). Nyni
muZete zarizeni konfigurovat pomoci Sipek na JETIBOXu/SMART-BOXu.

Battery
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redukcni kabel mezi konektory MR30 a JR. nakonfigurovan pro vstup senzoru (moZné volby

»,K4: Senzor EX“ nebo , K1-K4: EX Bus“).

;hA/“/SEN5E

: SE4

Battery

Volitelné ptipojeni SMART-BOXu ¢i prijimace Hott. Vystup €. 4 musi byt nakonfigurovan na moZnost

»,K4: Senzor EX“ a na konektoru MR30 musi byt detekovan signal SUMD.

Struktura menu Graupner Hott:

SE4 nabizi textovou telemetrii jako standardni modul EAM.

SE4 VX. XX SE4 VX. XX SE4 VX. XX
NAPETI 5.0V >JAZYK Cesky >1) VSTUP 1 <FS-100>
4.5/5.5V PERIODA Auto 2) VSTUP 2 <Opak.>
TEPLOTA 24°C ZPOZDENI FS 15600ms 3) VSTUP 3 <Opak.>
FAIL-SAFE 0/ os REZIM ZARIZENI 4) VSTUP 4 <FS ©>
K1-K4: Servo Nastav Fail-Safe
>RESET MIN/MAX VYCHOZI NAST.
1/3 2/3 3/3
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Kompletni struktura JETIBOXu: :
SE4 MENU SE4 MENU SE4 MENU
AKT. HODNOTY > < NASTAVENI > < SERVIS
\ I J
Napeti 5.00V Jazyk Predvolby <>
4.50 <=> 5.58V < Cesky > Vychozi nast.
\ [ \
Teplota 23°C Perioda SE4 V.X. XX
17°C <=» 25°C < 10ms > ID XXXXX: XXXXX
[ [
System Rezim zarizeni
SUMD 100.0Hz K1-K4: Servo >
\ [
Vypadky / FS Zpozd. Fail-Safe
(] 0.0s < 1.5s >
Reset Min/Max K.1 <FS-100>
Stiskni < > <Vstup 1 32%>
I
K.2 <Opak.>
<Vstup 2 0%>
I
1
K.4 <Opak. >
<Vstup 4 %>
Nastav Fail-Safe
Stiskni < >

BEZPECNOSTNI INFORMACE

Pouzivejte SE4 vzdy v suchém prostiedi a nepirekracujte limity pro dané zarizeni, které jsou uvedeny v tomto
navodu. Nikdy nevystavujte zatizeni priliSnému horku ani chladu.

Neodstrafiujte smrstovaci buzZirku ze zafizeni a nesnaZte se jej fyzicky upravovat. Mohlo by timto dojit
k destrukci zatizeni a jakékoli naroky na reklamaci budou zamitnuty.

Vzdy zkontrolujte polaritu pripojenych kabelti. Nikdy polaritu neobracejte - mohlo by tim dojit k destrukeci
zafizeni.

VZzdy pouzivejte dostatecné dimenzovany zdroj energie podle spotieby pripojenych serv. Nikdy neprekracujte
maximalni povolené provozni napéti serv.

Pokud pouzivate analogova serva, ujistéte se, Ze vystupni perioda neni kratsi nez 15 ms, jinak se serva mohou
chovat nepredvidatelné.

AKTUALIZACE FIRMWARE
Aktualizace firmwaru pro SE4 se lze nahrat z PC pomoci USB interface. Pozadované programy a soubory jsou k
dispozici na strankach www.mavsense.com.

Nainstalujte do pocitace software MAV Manager, ovladace pro USB interface a zkontrolujte systémové pozadavky.

1) Odpoijte vSechna serva z SE4.

2) Pripojte USB interface k pocitaci, spustte MAV Manager - Updater a vyberte spravny COM port.
3) Ptipojte SE4 podle obrazku nize.

4) Vyberte odpovidajici soubor *.BIN a stisknéte tlacitko Aktualizovat.
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KONFIGURACE PRES POCITAC

Je mozné vyuzit software MAV Manager (verze 1.6.0 a novéjsi) k pohodIné konfiguraci vSech parametri expanderu,
zobrazeni telemetrie v redlném case ¢i zalohovani konfigurace. Nabidka programu obsahuje ¢tyfti tlac¢itka v horni
nastrojové listé:

e Znovu nacist - vynuti opétovné nacteni konfigurace ze zarizeni.

¢ Import - importuje nastaveni ze souboru. Pokud mate nékolik expanderi a chcete, aby byly vSechny shodné
nastavené, jednoduse importujte stejny soubor s nastavenim do kazdého zarizeni.

o Export - exportuje nastaveni do souboru. Mtlizete snadno vytvorit zalozni konfiguraci, ktera bude uloZena ve
vasem PC. Po vytvoreni zalohy miiZete snadno experimentovat s nastavenim a pozdéji se vratit zpét k ptivodni
konfiguraci stisknutim tlacitka ,Import“ a vybérem ptvodniho ulozeného souboru.

¢ Vychozi nastaveni - resetuje expander do vychoziho tovarniho nastaveni a znovu nacte celou konfiguraci.

File Tools Help

TEk!I'IIEtI"\F REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT SE4 vi.03
Sensor Value Info

SE4 Properties

4.64V 50Hz 31°C

ACTUAL VALUES
Devices o

Device  Info SETTINGS

Configure Update
REGISTERS

Pripojte SE4 k pocitaci pomoci rozhrani USB. Zarizen{
bude automaticky detekovdno programem MAV
Manager.

Vlastnosti zatizeni jsou dostupné po stisknuti tlacitka
»Konfigurovat“.

B oo === B o ===

4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT SE4 v1.03 4 REFRESH IMPORT EXPORT RESET DEFAULT SE4 v103

SE4 Settings
SE4: Actual Values

Min: 2.41V Servo output settings
Voltage 4.67V Max: 8.18V
Servo Output Period Auto -
a Min: -12°C
Temperature 31 C Max: 74°C
Device Mode Ch.1 - Ch.4: Servo M
Data rate/Fades 49Hz 1
/ Fail-Safe Delay — 1.5s +
Fail-safe 0
Channel settings
Servo L 0% Output Input Ch. FS Type FS Value Value
. 0% Channell — 1 + Hold ~ 0%
Servo 3 0% Channel2 — 2+ Hold = 0%
0%
TR0 Channel3 — 3 =+ Hold ~ 0%
CLEAR MIN/MAX Chamnel4 — 4+ Hold ~ 0%

APPLY FAIL-SAFE POSITIONS NOW

Telemetrie v realném case s hodnotami min/max.
MAV Manager je také schopen vytvorit soubor
zaznamu z telemetrickych dat v realném case, ktery
1ze prohliZet, analyzovat, importovat a exportovat.

Nastaveni SE4. Pti kazdé zméné konfigurace se nova
hodnota okamZité prenese do expanderu a uloZi do
paméti. Dodatecné potvrzeni neni potieba.



ZARUKA
Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésici ode dne prodeje za piedpokladu, Ze byl provozovan v souladu s timto
navodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pri reklamaci vyrobku vzdy prilozte doklad o

CEH

zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i pozarulni servis poskytuje vyrobce.

4

©

Distributor

CZ: KAVAN Europe s.r.o., Doubravice 110, 533 53 Pardubice, Czech Republic.
E-mail: info@kavanrc.com | Web: www.kavanrc.com | Tel: +420 466 260 133

Vyrobce

MAV Sense s.r.0., Czech Republic
E-mail: info@mavsense.com | Web: www.mavsense.com

Elektrickd zatizeni opatiend symbolem pteskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do

bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zarizeni pro

sbér a recyklaci. V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zarizeni vyhazovana do

béZzného domaciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace

elektrickych a elektronickych zarizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezadouci zarizeni muiZete

dopravit do nejbliz§iho zarizeni pro sbér nebo recykla¢niho stirediska. Zarizeni poté budou

likvidovana nebo recyklovdna bezpecnym zpisobem zdarma. Odevzdanim nezadouciho ]
zafizeni miiZete ucinit dilezity prispévek k ochrané Zivotniho prostredi.
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